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Programador de mano Telemetric CM0O1

1 Funcion.
Es una herramienta de trabajo, que permite veriftauncionamiento, realizar modificaciones de
parametros, visualizar y extraer la informacionmaclada, en los distintos equipos Telemetric.

2 Componentes.
El equipo se compone del programador propiamectedde una instalacion eléctrica, de un
una funda de proteccién

S

cargador para bate{f\igg 5 y de

~

3 Procedimiento de uso.
El programador esta disefiado de tal manera qudisi@stas pantallas, van indicando cuales son
los pasos a seguir; siendo el teclado de facitpné¢acion y uso.

T ey

a) Diagrama de conexiones:
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i

N BE‘\E@E " PROGRAMADOR MANUAL

L\}\‘:_?/ N4 = | .
FUSIBLE I
CONECTORES AMP

= = +

BATERIA

A continuacion, se detallan las distintas pantallas

b) TELEMETRIC: al encender el programador, se \ligag el nimero de serie, el nUmero de
usuario (ID), el nivel de acceso y la fecha de irarento.

Aclaracion:si se desea iluminar el display; al encenderayq@mador, mantener presionada la
tecla durante 2 segundos.

Jelemetric

Cral

c) MENU DE OPERACIONES: aparece automaticamentpwEsde la primera pantalla.
Aclaracion: para desplazarse, utilizar las teclas subir yrbBj@ra ingresar, presionar la tecla central
OK; de esta manera, proceder con todas las pantalgprogramador.

Importante:En este punto, existen 2 opciones principalesconduce al SETUP del programador
(para realizar cambios en parametros del programgdira, que permite comunicarse con el
dispositivo deseado: CONSUMO DE COMBUSTIBLE Y DEGASENSORES Y/O MODULOS

3.1 SETUP: para ingresar al setup, presionar la &t

HMA

RIE
Ml | [ |

3.1.1 CODIGO DE ACTIVACION: se utiliza parataalizar el permiso del programador a
modificar parametros.
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Nota: si el permiso esta vencido, el programador seguifi@ando, pero no se podran modificar los
parametros.

El cédigo, se lo solicita emww.siid.com.ar/softwarg dentro del sitio, en link para solicitar cédigo
de activacion para adaptadores serie a 1 hilo gransadores de mano.

z Aplicaciones publicas para PC - Windows Internet Explorer

‘GE - ‘é}htt!):/ﬂsiid‘mm‘artsnftwaref‘ 14‘»“5”2‘1 [11ve Saarch 2]

]

PROGRAMA PARA CAS2000 BRASIL

AGRO CAS4000
PROGRAMA PARA CAS4000

PROGRAMA PARA PRESCRIPCION DE SIEMBRA VARTIABLE PARA CAS4000

DECA

PROGRAMA PARA VISUALIZACION , CONFIGURACION Y CARGA DE APLICACIONES

PROGRAMA PARA GENERAR APLICACIONES

SENSOR CONSUMO DE COMBUSTIBLE (SCC)
PROGRAMAS PARA SCC Y DECA

PROGRAMA PARA TESTEQ DE SCC

PROTOCOLO DE COMUNICACION SERIE PARA SCC V1.20

ESQUEMATICO DE INTERFAZ SERIAL RS232 PARA SCC

PROGRAMADORES DE MANO

ACTUALIZACTON DE FIRMWARE PARA PROGRAMADORES DE MANO

ACTIVACION DE ADAPTADORES PARA PC Y PROGRAMADORES DE MANO

PROGRAMAS PARA ACTUALIZAR CODIGO DE ACTIVACION EN ADAPTADORES SERIE A 1 HILO

& Internet | 100%

s @)L o

Ingresar el nUmero de serie y de identificacibnpdegramador y presionar aceptar
Nota: el nimero de serie e identificacién, se encuerin@nesos en la parte posterior del
programador. Ademas, se pueden visualizar, al elecest programador.

£ SIDS.R.L. - Sistemas de Configuracian ¥ Testeo PRG - Windows Internet Explorer

G@ - |€ http:;’,l’24.232.107.176fprg,l’!:rguser.axe *‘&|:i}! |il |L:ve Search

[ Acepar |

6n: 38BDD74827ECER
[Volvr
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Ingresar el cédigo de activacion y aceptar

3.1.3 ESTABLECER CONTRASENA: ingresar y sedos pasos que se detallan; aceptando
con la tecla central. Recordar la nueva contradaitajal sera solicitada, cada vez que se quiera
hacer uso del programador.

3.1.4 TIEMPO DE AUTO APAGADO: colocar la catgd de minutos, en los cuales se desea
que el programador se apague automaticamentejaald#eusar sus teclas.

3.1.5 COMUNICACION SERIE: seleccionar la w&ttad de comunicacion, establecida por
fabrica, para transferir informacion desde unaRC el puerto de comunicacion serie.

3.2 CONSUMO DE COMBUSTIBLE Y DECA: al ingresar, wsualizan los datos de fabricacion,
los parametros y la lectura de los caudales (caomen marcha).

Fecha de ultima revision: 15 de agosto de 2011. aginad 6 de 20
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Nota: las indicaciones de los 2 primeros renglones, geeten fijas; solamente cambiaran las
lecturas.

Importante:el consumo en tiempo real, expresado en litros/leoun régimen constante de
marcha, puede oscilar en +-0.1 litro.

Aclaracion: este dato, conjuntamente con el de caudales dedant retorno, indica si el
funcionamiento es correcto o no. Ver CAUDAL DE ENAIRA y CAUDAL DE RETORNO.

* Consumo Instantaneo/hora

(Litros/hora)
*Velocidad * Revoluciones * Voltaje Bateria
(Kmsh) (RP.M.)
C m = TERE arcia
(Litros) ~] EL=EY.G F'Ff BL"EE_?U if%ﬂ- @ ek . (Litros)
LIGEE =000 LH=000.0 C0F -BOa0EE .21

LERSIOM =100 FEE— ﬁ TS 2ENT \
Ingresar | HUERD DE SERIE -BBEGET0E Posicionar con
con F5 | THETRLAND BR FEC 127 @k

SETUP| ZALUA Ingresar con
)

5Con F2 p/almacenar Estado Bateria
la informacion

* Unicamente con DECA instalado.
o Utilizar tarjeta SD, no provista.

Para extraer la informacion; insertar una tarjetanémoria SD (no provista), en la ranura del
programador y presionar F2. Automaticamente queslaracenada la informacion en la tarjeta SD.
Para ver la informacion, llevar la tarjeta SD a Bi@(utilizar un lector no provisto).

mgortant ela |nformaC|on del DECA no se puede extraer dgragramador.

3.2.1 INFORMACION SCC: son los datos de ifzdarion: version del software, fecha de
revision y numero de serie.

3.2.1.1 INSTALADO EN: colocar el numere ohdvil, con el cual se lo identificara. Puede
ser el numero de dominio, el niumero de motor,uetero de interno, etc. (8 caracteres
alfanumeéricos).
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Se utiliza para que, al extraer la informacionSIelC, ésta quede guardada en una carpeta
identificada con el niumero de mévil. Dentro dedgpeta, apareceran 2 archivos: uno en Excel y
otro con extension .txt, para ser procesados segtesidad.

Cada vez que se extraiga la informacion del SC@Quaedara correlativamente en mencionados
archivos; manteniendo el historial.

Aclaracion: para extraer la informacion, es nedesaniocar una tarjeta SD (no provista), en la
ranura que dispone el programador para tal fin.

8
G LH-E80.5

3.2.1.3 CONSUMO PARCIAL: es un valor quelve a cero, cuando se extrae la
informacion. Esta expresado en litros.

3.2.1.4 MARCHA TOTAL.: es el tiempo de @uonamiento del SCC; expresado en horas,
minutos y segundos. No es modificable.

3.2.1.5 MARCHA PARCIAL: al igual que @nsumo parcial, vuelve a cero cuando se
extrae la informacion. Esta expresado en horagjtesry segundos.

Fecha de ultima revisidn: 15 de agosto de 2011. agina 8 de 20
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3.2.1.6 DESCONEXIONES: son la cardide veces que se desconectod la alimentacion
eléctrica al SCC.

3.2.1.7 TEMPERATURA REFERENCIA: m®vee como no operativa. Esta previsto
para colocar un valor en grados centigrados, quureente a la temperatura de carga del

3.2.1.8 FILTRO DIGITAL: permite ebibzar la indicacion del consumo en tiempo real y
es aplicable para los casos en que el SCC estétadoneal M6dulo Indicador. No tiene incidencia
en el consumo total.

Para motores con bomba inyectora lineal, se pddgar hasta un filtro de 80 (mas alla de este
valor, indica que hay un defecto; el cual debesskrcionado).

Para bombas rotativas o inyeccion electronicapseig bajar hasta 10; la indicaciéon tendra una
respuesta mas instantanea.

3.2.1.9 CORRECCION DE PERDIDAS psevee con 1% positivo y es modificable
hasta +-3%. Se utiliza para ajustar la precisidrs@xC, respecto a las variables del entorno.
Modificar inicamente, si en varias mediciones raalas, el diferencial es repetitivo.
Aclaracion: al modificar este valor, cambiara ¢atale litros consumidos; en igual porcentaje.

3.2.1.10 PULSO CADA 100 CM3: colo&&0 MSEG, en caso de necesitar que el SCC
emita un pulso por cada 100 cm3 consumidos.
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3.2.1.11 CAUDAL DE ENTRADA: es¢antidad de litros por minuto; que pasan desde
el tanque al motor.
Con el motor en marcha, verificar la estabilidadodeidal de entrada, de retorno y de consumo; en
distintas revoluciones de motor.
Tener en cuenta que las bombas inyectoras linesdadas que generan mayor inestabilidad en el
flujo del combustible (en los circuitos con bombwgeictora rotativa, inyeccion electronica, common
rail, el flujo del combustible es estable).
Si no hay estabilidad, existe un error en la iasiéh, aire en el circuito o un defecto en el
producto: amortiguador de entrada, amortiguadgetieno.

Importante:este valor debe mantenerse estable, a revoluciomssantes de motor. Se considera
como normal, una variacion en +- 30 cm3.

Se considera normal, los casos en que varien lmakss de entrada y retorno (en mas de 30 cm3),
pero el consumo permanece estable.

Aclaracion: este valor, conjuntamente con el valor de cauglaétbrno y caudal de consumo, son
determinantes para saber si el SCC funciona carmesite.

3.2.1.12 CAUDAL DE RETORNO: esclntidad de litros por minuto; que pasan de
retorno al tanque.
Importante:este valor debe mantenerse estable, a revoluccomssantes de motor. Se considera
como normal, una variacion en +- 30 cm3.
Aclaracion: este valor, conjuntamente con el valor de cavel&ndrada y caudal de consumo, son
determinantes para saber si el SCC funciona carresite.

A.0 R -0B0.G VERT
S LH =BG

3.2.1.12 TEMPERATURA DE ENTRADA: lestemperatura que tiene el combustible de
entrada; expresada en grados centigrados.
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3.2.1.13 TEMPERATURA DE RETORNO: adémperatura que tiene el combustible de
retorno; expresada en grados centigrados.

AT <EE B
£ =BE8H50 £

3.2.1.15 TEMPERATURA AMBIENTE: &stemperatura donde esta ubicado el SCC,
expresada en grados centigrados.

EMPERATURA ANMEIENT
SETUFR| SALUA

DECA NO DETECTADQO: aparecera esta indicacion, caamal se tenga conectado el dispositivo
electrénico de control autbnomo (DECA); junto aliSC

3.2.2 INFORMACION DECA: son los datos de fabciéam; modelo, si es primario o secundario,
version del software, fecha de revision y nimersate.

3.2.2.1 INSTALADO EN: ingresar y coéy el nimero de movil, con el cual se lo
identificara. Puede ser el nUmero de dominio, etend de motor, el nimero de interno, etc. (8
caracteres alfanuméricos).

Fecha de ultima revision: 15 de agosto de 2011. agima 11 de 20
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3.2.2.2 DISTANCIA TOTAL: correspondda cantidad de kilometros totales recorridos.
No es modlflcable

3.2.2.3DISTANCIA PARCIAL: correspde a la cantidad de kilébmetros recorridos
parC|aIes Vuelve a cero; al extraer la informacién

3.2.2.4 MARCHA TOTAL.: es el tiempe funcionamiento total del DECA; expresado
en horas, mlnutos y segundos No es modificable.

3.2.2.5 MARCHA PARCIAL: es el tiempe funcionamiento parcial del DECA;
expresado en horas, minutos y segundos. Vuelvmaaleextraer la informacion.

3.2.2.6 DESCONEXIONES: la cantidldveces que se desconect6 la alimentacion
electrlca aI DECA

i

FR EEH

CHMCELAR

a) POR DISTANCIA:
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.- en primera instancia, hay que marcar una pestaotho minimo 100 metros y colocar el mavil, en
el punto cero de la pista.

1__
|
|

[IEEENE
|
—
l_I
:__Jl

100 mts, ‘|

5 HO CAHCELAR
.- Desplazarse con el movil (en linea recta, sipairtar la velocidad) hasta llegar al final de Istgi
(es conveniente disminuir la velocidad los ultimuetros y frenar exactamente al final de la pista) y

observar que vayan aumentando progresivamentantalad de pulsos.

b) POR FACTOR Kcolocar la cantidad de pulsos por kildmetro (gelnezate, los tacografos
tienen escrito cual es el factor que tienen).
Aclaracion: en caso de no conocer la cantidad de pulsos,aralocvalor cualquiera e ir
cambiand

> HILUSTHR RRM <
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3.2.2.8 AJUSTAR RPM: ingresarojocar un valor inicial. Luego, ir variando ese
valor; hasta que la indicacién del DECA, corres@oadas RPM reales del motor.
Verificar la indicacion del DECA, en distintos rarsgde RPM.
Aclaracion: para realizar este proceso, se necesita contarrcorstrumento de referencia

3.3 SENSORES Y/O MODULOS: al ingresar y estar ctatira un SCC y/o un DECA; se accede
a la informacion de produccion de dichos disposgiv

A modo de ejemplo, los siguientes dibujos muestamo se puede convertir un DECA, de
primario a secundario (para los casos en que lggent DECA, con un mismo médulo indicador).

| S— = - :
T @1::_ SENSOR DE VELOCIDAD
= SECUNDARIO
L .

MACHD

.. SENSOR DE VELOCIDAD
T PRIMARIO ‘
&) MACHO "
SENSOR DE SEMILLA
: (] — o FERTILIZANTE
HEMBRA Mir‘é:D il Mig—jio \_{SIMPLE' DOBLE o ANCHO)

HEMERA

{Esi] —m———{  SENSOR DE TOLVA

ANP
MACHO b s

fE=] —»=——— SENSOR DE ROTACION

S— AMP
MACHO
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3.4 ESTADO MODULO DE GPS: conectar el modulo Ga$yrogramador e ingresar; se
visualizan los datos de fabricacién y parametromidees.

Nota: las indicaciones de los 2 primeros renglones, geeten fijas; solamente cambiaran las
lecturas.

Direccion de
Desplazamiento.

Latitud. Longitud.

Cantidad de satélites
Velocidad de detectados.

Desplazamiento.

Ingresar con F1 Estado de batel programador.

3.4.1 VERSION, REV: Son datodalaricacion; la version de software y ultima
revision del mismo.

3.4.2 NUMERO DE SERIE: Es el nimeeoserie del producto.

3.4.3 INSTALADO EN: se lo utilizan €aso de querer personalizar la instalacion.
Colocar el nombre del cliente o de la empresa] enat fue instalado (8 caracteres alfanumeéricos).

(i
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3.4.4 ANTIGUEDAD DE SENAL: expresadn segundos.

3.4.5 DISTANCIA RECORRIDA: Es la disicia recorrida total, desde que fue instalado
el GPS; expresada en kilometros.

3.5 SENSORES Y/O MODULOS: Al ingresar, se puedecaela uno de los productos ControlAgro
(numero de serie, si funciond o no, etc.).
Aclaracion: conectar el sensor al programador e ingresar.

I DE COp
10 DEL

3.5.1 SENSORES DE SIEMBRA O FERTILIZARTse podra visualizar si el sensor se
comunica o no y se podra asignar el nimero carreente a siembra o a fertilizante, con las
teclas izquierda y derecha.

Aclaracion: Al colocar del 1 hasta el 32, autométicamentetmnoce como siembra. Pasado el 32,
aparecera NO DEFINIDO y a continuacion, comienegacanocer al sensor, como de fertilizante;
arrancando del numero 1 hasta el 32.

Importante:El sensor cambiara de numero, de acuerdo a st@ségtado al BUS 1 6 al BUS 2.

Por ejemplo: si al sensor que tiene nimero 13 selbca en el BUS1, sera el 12; pero si se lo
coloca en el BUS2, sera el 44

Nota: Si el sensor no se comunica, aparecera NO DETECI.AD

Con las teclas subir o bajar, se visualizan légsdde fabricacion: version y revision del software
fecha de fabricacion, numero de serie, etc.
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TECLRS [K1 Y [ PRRA MOOIFICAR

L } 3

g IR TREM OF SIEMERA
IOERTIFICAOOR=E 7o T B2weg

FAER K1
HUMERD DE SERIE

3.5.1.1 VERSION, RESbn datos de fabricacion, referidos a la version de
software y fecha de la ultima revision.

3.5.1.2 FABRICADO ELska fecha de fabricacion del sensor.

HFEHL

3.5.1.3 NUMERO DEERIE: Es el nimero de serie del producto.

3.5.1.4 INSTALADO EN: aplica lo descripto para médulo GPS, en el punto
3.4.3.

Fecha de ultima revision: 15 de agosto de 2011. agina 17 de 20
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3.5.2 SENSOR DE ROTACION: se podra Viigaasi el sensor de rotacion se comunica o
no, y se podra asignar el nimero correspondieatelas teclas izquierda y derecha.

Aclaracioén: Del 1 al 4, corresponde a sensor de semilla % @B, a sensor de fertilizante.
Nota: Si el sensor no se comunica, aparecera NO DETEQIAD

Presionando las teclas subir o bajar, se visualzdatos de fabricacion: version y revision del
software, fecha de fabricacion, numero de sersaiado en, etc. (ver 3.4.3).

sensor.

3.5.2.2 AJUSTAR RPMgiesar, colocar la cantidad de dientes del engrana
(pulsos por vuelta) y presionar enter.

3.5.3 SENSOR NIVEL DE TOLVA (SEMILLA OBRTILIZANTE): se podra visualizar si
el sensor de tolva se comunica o no, permite seleacsi es para semilla o fertilizante y también,
asignar el nimero de sensor; con las teclas iztpijederecha.

Aclaracion: Al colocar del 1 hasta el 8, automaticamente ¢omece como siembra. Pasado el 8,
aparecera NO DEFINIDO y a continuacion, como dtlifeante: del nimero 1 hasta el 8.
Nota: Si el sensor no se comunica, aparecera NO DETECI.AD

Presionando las teclas subir o bajar, se visualzdatos de fabricacion: version y revision del
software, fecha de fabricacion, numero de sergaiado en, etc. (ver 3.4.3).
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3.5.4 SENSOR DE VELOCIDAD SECUNDARIQ godra visualizar si el sensor de
velocidad secundario se comunica 0 no.

Presionando las teclas subir o bajar, se visualzdatos de fabricacion: version y revision del
software, fecha de fabricacion, numero de sergalado en, etc. (ver 3.4.3 en adelante).

a) POR DISTANCIA:
.- en primera instancia, hay que marcar una pestaocho minimo 100 metros y colocar el tractor
con la sembradora, en el punto cero de la pista.

.-'J,:{mh--' mﬁ."'*‘:-'i'.:
@ 0@ \ '°1 g 9

Q)elBF06 o

100 mts. |

.- Ingresar a AJUSTE FACTOR DE VELOCIDAD vy acepffdfCIAR AJUSTE.

! o e (]

FARA FIMAL TZAR FULSE
FARA CHHCELAR PULEE |

.- Desplazarse con el tractor y la sembradoraifelrecta, sin importar la velocidad) hasta llegar
al final de la pista (es conveniente disminuirdéoeidad los Ultimos metros y frenar exactamente al
final de la pista) y observar que vayan aumentgmdgresivamente, la cantidad de pulsos.
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OOULOS
oA

b) POR FACTOR Kutilizar esta funcion, si se conoce el factor K tprda el sensor secundario
anterior

3.5.5 SENSOR DE VELOCIDAD PRIMARIO: Raajustar el sensor de velocidad primario,
proceder de la misma manera que, para el sens@la@®dad secundario.
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